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1. El6szo: / \

Vilagunk hihetetlen tempoban fejlodik. Még le se zartuk a 4. Ipari forradalmat, de mar elkezdtiink
tevékenykedni a kovetkezdben. Lathatunk olyan robotikai fejlesztéseket melyek régen a sci-fi
latvany elemei alkottdk. Ezek egyes elképzelései mara szerves részeit alkotjak nagyobb ipari
vallalatok gyartosorait segitve. Mivel a mi generacionk egyiitt sziiletett ezekkel a fejlesztésekkel
részeséveé valtunk egy rohamosan fejlédd vildgnak mellyel csak gy vehetjiik fel a tempo6t, hogy
nem csak felhasznaloként, hanem fejlesztoként is ismerjiik kornyezetiinket. Mindezeket ugy
érhetjiik el, hogy kreativ megoldasokkal motivaljuk sajat magunk és a kovetkezd generacidink
fejlesztését. A robotika azon ipardgak kozé sorolhatd, ahol az emberi kreativitas hatéartalanul
felhasznalhat6. Szertedgazo teriiletei szinte barhol lehet6séget nytjtanak civilizacionk
problémainak megoldasahoz.
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2. Projekt javaslatok:

Manapsag draga és nagy teljesitményti ipari robotokat fejlesztenek kifejezetten a nagyvallalatoknak.
De mi a helyzet a kis és kdzépvallalkozasok automatizalasaval?

Nem éppen egyszerli, mert nagy méreti és draga fenntartast technikak alkalmazasa nagymértékben
meghatarozza a kezdeti profit értékét, ha sikeriil is nagyobb tékével beruhazni ilyen gépezetekre rovid
1do6 alatt akar végzetes is lehet ez a dontés, hiszen ezek kezelése és karbantartidsa sem koltséghatékony.
Az ilyen robotok mar komolyabb szakmai tudast igényelnek és szinte nélkiilozhetetlen tobb mérndk
folyamatos alkalmazésa.

Szerintiink, ha kisebb mértékii automatizéldsra tesz szert egy ilyen tipusti vallalkozas gyorsabban
megndvelheti profitja értékét igy hamarabb is gondolkodhat nagyobb mértékli termelésre ezzel
felzarkozva vagy éppen megeldzve versenytarsait.

Mi ezen probléma okan kezdtiink el fejleszteni egy multifunkcionalis kis jarmiivet, mely egy robotkar
segitségével képes példaul rakodasi és szallitasi folyamatok elvégzésére egyarant. Természetesen segéd
energiatol fliggden valtoznak a pontossagi és erdsségi tényezdi. Vezérlés technikai szempontbol mind
szoftveresen €s hardveresen is fejleszthetd. Sajat kivitelezésti robotjaink egy internetes web feliileten
keresztiil kommunikalnak. A weboldal f6 fejleszteni valoja, hogy sajat magunk programozhatunk eldre
beallitott elemekkel, de ha sziikséges ezeket a beallitasokat is finomitani tudjuk. fgy nagyobb tudas
elsajatitasa nem sziikséges iranyitasadhoz. Az egész rendszert weblapokra bontjuk fel, ahol eldonthetjiik,
elindithatjuk, és megfigyelhetjiik a robotjaink miikodését. Ezaltal megkonnyitve és felgyorsitva
feladataik szerepét. A mechanikai alkatrészeinek fejlesztése is ugy lett/lesz ki talalva, hogy sorozat
gyarthato és konnyen at épithetd vagy cserélhetd legyen. Igy a késobbi fejlesztéseknél konnyebb lesz a
kiegészités, akar kiilonleges gyartosori folyamatokhoz is.
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3. Elérendd célok:
célok a kozeljovoben:
e bl
C¢éljaink mar lassan tobb mint féléve hajtanak. Hiszen az el6z6 versenyiik okan talaltuk ki ezt a
fantasztikus és sokrétli projektet. Elhatarozasaink annyit valtoztak, hogy felfedeztiik azokat a
problémakat melyekre rovidebb idon beliil megoldast nyujthat a robot. A megmérettetés soran
tobb verzi6 is mikodésbe lesz hozva, hogy a versenyen is lathassak ezen robot gyarthatosagat.
Tavalyi fejlesztéseknek koszonhetéen tapasztaltabban kezdhetjik a tanévet. Olyan
fejlesztéseket is megvalosithatunk, mint példaul a toébb szenzoros vonalkovetés, akadaly
elkeriilés, automatizalasi folyamatok elsajatitasa, gyors és egyszerii kezelhet6ség. Hardveres
részen pedig korszeriibb robotkar alkalmazasa, ij gyarthato elektronikai fejlesztése és tobb
mikrovezeérld hasznalata. Természetesen ezeket tovabbra is sajat magunk kitalalt és
megvalositott megoldasainak szerint épitjiik.

~ célok a jovére nézve: \ ,

megallja a helyét. A fejlodésével jar, hogy erdsebb anyagokat, eszkdzoket kezdtiink
felhasznalni, igy a most hasznalt nyomtatdsi anyagokat vagy -elektromos motorokat
lecserélnénk. Mivel ezek nagyban fiiggenek a ra szant kerettdl igy csak id6 kérdése, mire
megvalositjuk. Ezt a verziot addig fejlesztjiik mig nincs meg az az 6sszeg, ahol elkezdnénk azt
a prototipust, amely kétszeres méretli a mostanihoz képest. Nagyobb robottal sokkal jobb
teljesitményt tudnank produkalni, hiszen lenne elég hely a 1ényegesen erésebb motoroknak és a
nagyobb kapacitasu Li-ion akkumulatoroknak. fgy névelve tizemidejét és teljesitményét.

4. Megvalositasa: |

A pandémias helyzet sem akadalyozna olyan meértékben a munkankat, hogy ne tudnank haladni. Mar
Osszeszokott, tapasztalt csapat viszi a projekt fejlesztéseit, igy haladas szinte teljes mértékig
garantalhato.

A robot gyartasa mind otthonrol és iskolankban is megvalosithato. A legtobb alkatrészt 3D technologia
segitségével, tobbnyire (PLA) hore lagyuld milanyagbol nyomtatjuk. Ezt a fajta anyag altalaban
ujrahasznosithato targyakhoz hasznaljak, igy mi sem tesziink vele kart kornyezetiinknek. A robotok
aramkoreinek tervei a Sprint Layout és a KiCad nevii programokban késziilnek/késziiltek, majd
teszteléseik utan gyartasra keriilnek. A kiils6 szerkezetét Autodesk Inventor Professional segitségével
alkotjuk meg és ezutan a CraftWare szeletel programjaval alakitjuk at a 3D nyomtatoknak megfeleld
formatumura, a gyartds megkezdéséhez. A C++ alapt szoftvert az Arduino IDE-ben irtuk/irjuk mely
folyamatos fejlesztés alatt all a hatékonysag novelése és felhasznalobaratabb kornyezet kialakitas
érdekében.
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